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Aufgabenstellung

Technische Parameter:

- groBer variabler Geschwindigkeitsbereich v bis 1 m/s

- Hubbereich s = 30 mm mit konstanter
Geschwindigkeit

- Maximaler Hub s < 50 mm
- Positioniergenauigkeit As < 0,003 mm.

- Messgenauigkeit As < 0,001 mm

Nutzereigenschaften:

- Ubersichtliche, leichtverstandliche Menu-Software zur
Steuerung/ Bedienung des WS

Weitere Eigenschaften fiir eine schnelle und bequeme
Bereitstellung der WS
- einfacher Austausch der WS an jeder Station

- einfache Eichungsmethode fiir den neu
eingespannten Draht zum MeBmafstab

einfache Gabeljustage um ein zerstérungsfreies

FUhren der Dréhte durch einen 1 mm breiten Spalt im
Strahlrohr zu gewahrleisten.



Technische Parameter des Wire-Scanners

Spanndrahte Durchmesser d = 0,005 bis 0,03 mm

- Gabel - Material Macor — Keramik
- Signalleitungsausfihrung n= 4

- Hubweg s = 48 mm

- Geschwindigkeitsbereich v = 0,1 bis 1000 mm/s
. max. Beschleunigung a = 65,4 m/s?

- Schrittfrequenzbereich des

Motors fmot = 40 — 1400 Hz
- Schrittwinkel des Motors ¢ = 1,8°
- Mikroschritt des Motors Ap = 1,8/256°
- MeBtaster:
MeBbereich S 60 mm

MeBgenauigkeit As = 0,001 mm
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Tabelle 1: Bekannte normierte Ubertragungsfunktionen der Kurvengetriebe
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Abbildung 1: Abbildung des Wirescanners.
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Abbildung 2: Technische Zeichnung des Wirescanners.
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Abbildung 3: Nutkurvenzylinder des Wirescanners.
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Abbildung 4: Ubertragungsfunktion des Nutkurvenzylinders
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Abbildung 5: Positionierungsgenauigkeit fiir eine Umdrehung des Nutkurvenzylin-
ders.
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ANALOG
DEVICES

0.1 GHz-2.5 GHz, 70 dB
Logarithmic Detector/Controller

FEATURES

Wide Bandwidth: 9.1 GHz to 2.5 GHz Min
High Dynamic Range: 70 dB ta £3.0 dE

High Accuracy: £ 1.0 (B cver 85 dB Fange w3 1.9 GH
Fast Response: 40 ns Full-Scale Typical
Contioller Mode with Errer Jutput

Scaling Stoble Over Supply and Tempatature
Wide Supply Range: +2.7 Vto 488 V

Law Power: 40 mW at3V

Power-Down Feature: 60 pWat 3 V
Completa and Easy to Use

APPLICATIONS

RF Transmitter Poveer amplifier Satpaint
Contial and Level Manitaring

Lagatithmic Amplifier fer RSS! Measurement
Cellular Baze Stations, Radio Link, Radlar

PRODUCT DESCRIPTION

The ADSM 3 is 9 complete multistage demodulaing logarith-
wi amplifier, capable of accuraiely convening an RI signal m
its differential input 16 an equivakent decibelscaled value a1 s
de cutput. The ADS3 13 maintains 9 high degree of log con-
formance K signal regquencies from (1 GHzio 2.5 GHz and
is useful over the range of 10 MHz to 3.5 GHz. The neminal
input dynamic range is -63 dBm 1 0 JBm (e 50LL, and the
sensitivity can be increased by & AR or mowe with 9 narrow band
input impedance matching network or balun, Application »
straightforward, requiting anly a singhe suppl of 2.7 V55V
and the sddition of a suitable inpul and supply decoupling.
Operating on a 3V supply. its 13.7 mA consumption (for Ty =
+25°C) amounts to only 11 mW . A power<diwn feature is
prwidet: the nput is tken high to initiate 1 low cument
(20 pAY sleep mode, with 9 threshold a1 halll the supply voltage.

The ADE31 3 uses o cascade of eight amplitierlimier cells,

each having @ nomingl gan of 8 dB and a -3 JB bandwidth of
3.5 GHz, for 9 nal midband gain of &1 Ji2, A each smplifier
output, o detector (rectifien) call is used to comven the RE signal
10 buseband form; 3 ninth detector cell is placed directly a1 the
input of the ADS3 3, The cument-made sutpuls of these cdls
are sumined to generate a piccewise linear approximation o the
logarithmic unction, and comverted 1o 3 lay impeance wiltage-
mode output by a transresistance stage, which ako acts o 3 Jow-
pess lilter,

When used @ a log amp, the scaling is dewerminad by 8 separate
feedback intertive (o transconduciance stage) that sets the slope
Lo approximately 18 mVdB: used as g controller. this stage
accepts the setpoint input. The logarithk intercept is posi-
tioned 1o nearty - 105 dBm, and the owput runs from sbaat
A5V dean 75 dPm nput 1,75V de s 03B input. The
scale andd integcept are supply and lwmperature stable.

The AISTS s fabricared on Anglog Diwioes” advanced

25 GHz silicon bipolar 10 process and s available n o &kad
uSOIC package. The operating lemperature range is - WG w0
+83°C, An evaluation board is available.
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Figure 1. Typical Logarithmic Response and Eror vs.
Input Ampitude
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Wirescanner fur
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Blockschaltbild Wirescanner 11

Steuerung Wirescanner 11



Blockschaltbild Wirescanner |l
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Aufgaben Wirescanner Server

Aufnahme der Position mit Hilfe des Heidenhain MeBsystems aus dem
[P- Quadrature Module.

Slow Scan: Einstellung der Scangeschwindigkeit

Fast Scan: Mit Hilfe einer Tabelle ( Schritte gegeniiber der Drahtposition )
Berechnung der notigen Fahrschritte des Schrittmotors aus Ist-
und Sollposition.

Steuern des Scans :
Start/ Stop iiber Stepper Server

Auslese Szintillator
Auslese aus dem Fast ADC
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